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  1عارفه خدام

 گرمسار بانیاد یرانتفاعیدانشگاه غ ،یپزشک یکارشناس مهندس 1 

 

 

  چکیده

 طیاز کار در مح یناش شیانسان باشد تا علاوه بر حفظ جان انسان از خطرات و فرسا یبرا منیا یبستر تواندیم یهوش مصنوع

و اشتباهات  یجانب یها صیو درمان و کاهش تشخ صیسرعت در روند تشخ شیبا افزا زین یخطرساز، در عرصه پزشک یها

در  میعظ یساز تحول نهیوند، زمش دهیزمانبر و کم فا یدرمان یرهایمس یمنجر به ط توانندیکه م یانسان یحاصل از خطاها

 نهیوقت و هز نیها، با صرف کمتر یماریدرمان ب یبرا ینینو یساز روش ها نهیزم تواندیعلم م نیبشر باشد. ا ندهیآ یزندگ

براساس مقالات بروز  یشکپز یمختلف مهندس یها نهیدر زم یهوش مصنوع یو شرح کاربردها یمقاله به بررس نیباشد. در ا

 به مخاطب خواهد داد. یتکنولوژ نیا ندهیاز کارکرد آ حیصح یفرض شیحوضه پرداخته شده است که پ نیا

 کیاتومات، یپزشک، وتریکامپ، یهوش مصنوعهای كلیدی: اژهو
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 مقدمه   .1

هستند اطلاق  یسرعت پردازش، و استدلال در آن جار ،یریادگیاز استعداد ها که حافظه، تمرکز، دقت،  یهوش به مجموعه ا

مهارت حل مسئله، دانش  یریادگی ،یمنطق تیظرف ،یاست و درک خودآگاه یذهن یندیهوش، فرا قتیشود. در حق یم

و  یتفکر انتزاع اتیاز تجرب یریادگی ییتوانا ی. هوش، به معنردیگیمزبان و... را در بر  ،یزیقدرت برنامه ر ت،یخلاق ،یفرد

هم  ینینو یها ستمیاست که دربردارنده س یواژه ا یاست. هوش مصنوع رامونیو افراد پ طیو کارآمد با مح حیبرخورد صح

وابسته به ذهن انسان  یتشناخ یها تیفعال توانندیها م ستمیس نیاست. ا یریادگیو قدرت  یذهن انسان یبا کارکرد ها فیرد

 چیبه ه یبه صورت کاملا خودکار و بدون وابستگ قیطر نیو اجرا کنند و از ا یساز هیاطلاعات را شب لیو تحل هیمانند تجز

 یتا شمارا با محور اصل میرو قصد دار شیداشته باشند. در مقاله پ یریادگیاطلاعات لازم را کسب کرده و آموزش و  یانسان

ادامه  . درمیها بپرداز ستمیس نیتوسط ا یاددهیو  یریادگیروند  یو به بررس میآشنا کن یهوش مصنوع یها ستمیعملکرد س

 شد. دیآشنا خواه یهوش مصنوع یریبه کارگ یها نهیکاربردها و زم نیمقاله با مهمتر

 
 

 هوش مصنوعی .2

 

 نهیشد و زم انیدر کنفرانس دارتموث ب یبه نام جان مک کارت یتوسط فرد 1956بار در سال  نیاول یبرا یهوش مصنوع

 یپردازش هوش انسان ینیماش یساز هیبه شب ،یمصنوع هوش ] 1 [ .از آنجا نشات گرفت یاستفاده از هوش مصنوع یها

ها و  تمیباعث کشف الگور یپرکاربرد هوش مصنوع یاز شاخه ها یکیبه عنوان  نیماش یریادگی. شودیاطلاق م وتریتوسط کامپ

 ] 2 [.کنندیم دایرا پ یاددهیو  یریادگی ییها توانا انهیها و را ستمیکه براساس آن ها، س شودیم یدیجد یها وهیش
 

 

 یهوش مصنوع یمجموعه ها ریز  .3

هوش  یمجموعه ها ریوجود ز ی جهیکنند، نت شرفتیداشته باشند و پ یریادگیها به صورت خودکار بتوانند  ستمیس نکهیا

مجموعه  یریبکارگ یرا برا نیماش یریادگیاصطلاح  1959ساموئل در سال  آرتور .سازندیامر را ممکن م نیاست که ا یمصنوع

 [  1  ]  .ها ااستفاده کرد یطبقه بند جادیها و ا تمیاز الگور یا

 ندهیتواند آ ینم یکند. هرچند کس دیتول یو موثر ادیتوسعه اش توانسته محصولات ز هیدر مراحل اول یحت یمصنوع هوش

بر  یریچشمگ ریانسان تاث فیدر رد یبا سطح هوشمند ییوترهایکند اما روشن است که کامپ ینیب شیرا به طور مشخص پ

 یا انهیرا یتوسعه برنامه ها هیبر پا نیماش یریادگی یاصل محور . [  3 ]بشر خواهد داشت ندهیروزمره ما و تمدن آ یزندگ

 . [  1  ]استفاده کنند یریادگی یاطلاعات برا نیکنند و از ا دایپ یاست تا بتوانند به اطلاعات دسترس

 

زمان  نیمخلوقات بشر تا بد نیتر دهیچیو پ نیزتریانگ رتیاز ح یکی یهوش مصنوع یگفت که تکنولوژ توانیجرات م به

کرد  میرا به دو دسته تقس یعلم هوش مصنوع توانی. امروزه ممیکشف خارق العاده قرار دار نیا ریمس یاست و ما هنوز در ابتدا

 . [  4  ]شده است ی( نامگذاروندگرای)پ کیرسمبولیهوش غ یگری( و دنی)نماد کیسمبول یهوش مصنوع یکیکه 

است و از روش آموزش و  یمتک ییمنطق استقرا کیبر  ،یاز علم هوش مصنوع شیگرا نی(: اوندگرای)پ کیرسمبولیغ هوش

 .کندیتکرار استفاده م قیاز طر ستمیبهبود س
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 یاجزا یادیتعامل متقابل تعداد ز نیو علاوه بر ا یهم زمان و مواز تیفعال ی جهیتنها نت توانیهوشمند را م ییگرا وندیپ

 .کاملا ساده اما مرتبط باهم دانست

دارد و  دیتاک یمدلساز قیغالبا بر شناخت اعمال از طر ن،ینماد ی(: علم هوش مصنوعنی)نماد کیسمبول یمصنوع هوش

 .[  4  ]شودینم دیمق قیارائه شده به صورت عم یها ستمیس کیولوژیآنچنان در شناخت ب

 

 یریگ میتصم یبرا یداده ها به عنوان منبع نیاز ا تواندیاز داده ها را دارد و م یادیاسکن تعداد ز ییتوانا یمصنوع هوش

 دیجد یها یتکنولوژ نی. علاوه بر ادیالگوها عمل نما نیبراساس سابقه ا دیجد طیدر شرا یعنیتر استفاده کند  عیسر یها

 دیجد یو نوشتن کدها افتیبه در ازیتوانند بدون ن یم ،ینامعلوم قبل یبا داده ها یارسازگ ییبا دارا بودن توانا یهوش مصنوع

اطلاعات، توجه به  یحسگرها، جمع آور لهیبوس  طیاسکن مح ،یهوش مصنوع نهیلازم را انجام دهند. در زم یها یریگ میتصم

 یها ییکردن از توانا دیتقل یها برا نیو ماش وترهایامپرا دارد که از ک نیا ییکه توانا شودیعلائم و... به عنوان ادراک شناخته م

شگفت  یساز هیشب کی یکرد که هوش مصنوع انیب توانیم قتیو حل مسئله ذهن انسان استفاده کند. در حق یریگ میتصم

تا درست  تشده اس یسیامه نوبرن یاست که به گونه ا ینیگفته، ماش نیاست. منظور از ا وتریکامپ یبرا یاز هوش انسان زیانگ

 یریادگیو  یعیمثل پردازش زبان طب ینینو یها یانسان را داشته باشد. فناور یاز رفتارها دیمانند انسان فکر کند و قدرت تقل

 یاز داده ها یادیز ریمقاد یهوش مصنوع یها ستمیهستند. درکل س یهوش مصنوع عیاز چشم انداز وس یجزئ نیماش

کردن سامانه و ساخت الگو بهره  کپارچهی یکنند و از آن برا یم لیو تحل هیو تجز افت،یشده را در ینشانه گذار یآموزش

 .[  5  ]نظام مورد استفاده قرار خواهند گرفت ندهیآ طیشرا ینیشبیپ یالگوها برا نی. ارندیگیم

 

و  نیماش یریادگیامر به کمک  نیدارند که ا دنیو آموزش د یریادگی ییدر عصر حاضر توانا یهوش مصنوع یها ستمیس

دهد  یاجازه را م نیا ستمیاست که به س یهوش مصنوع یها تیاز قابل یکی نیماش یریادگیافتد.  یاتفاق م قیعم یریادگی

داشته  ازیآموخته ها ن نیآموزش ا یبرا یسیبه برنامه نو نکهیا بدونداشته باشد،  شرفتیو پ یریادگیکه به صورت خودکار 

 یریادگیاست که با استفاده از الگوها و به صورت خودکار به  ییتوسعه برنامه ها نیماش یریادگی یاصل تیباشند. محور

 م،یمستق اتیها، تجرب ثالم یاست و سپس بررس ریمس نیمرحله ا نیبا مشاهده که آغاز نیماش یریادگی ندیبپردازند. در فرا

تواند  یم یهوش مصنوع یدارا نیکرد که براساس آن الگو ماش میخواه دایمشخص دست پ یالگو کیدستورالعمل ها و... به 

بتواند بدون کمک و دخالت  وتریاست که کامپ نیا نیماش یریادگیهدف  نیتر یبپردازد. اصل یریگ میبه حل مسئله و تصم

 .[  6  ]کند میتا براساس مشاهدات و الگوها رفتار خود را تنظ ردیبگ ادی کیاتانسان و به صورت اتوم

 

 یبرا یاستفاده کرد. مثلا ارائه نظام یبهداشت یمختلف از مراقبت ها یها نهیتوان در زم یرا م یهوش مصنوع یفناور

امر به  نیحل مشکل استفاده کرد که ا یکشف خطاها و توسعه روش ها یکه معمولا برا یاطلاعات پزشک لیو تحل هیتجز

رخ  یپزشک زاتیبه دستگاه ها و تجه یوتریکامپ یکردن داده ها هحل با اضاف یکمک استفاده از الگوها و بهبود روش ها

 یبرا یریگ میروش و تصم نیمناسب تر افتنیبزرگ در  تیمز کیالگوها با دقت و سرعت در محاسبات،  نی. انتخاب ادهدیم

 [  7  ].شودیدرمان محسوب م ریمس

 
 

 یپزشک یدر مهندس یهوش مصنوع یكاربردها  .4

خطا ها را  نیا توانیم یاست که با استفاده از هوش مصنوع یمارستانیاشتباهات ب ماران،یمرگ ب لیدلا نیاز عمده تر یکی

را دارد که روش  تیقابل نیو ا کندیعمل م قیدق اریاطلاعات بس کیدر تفک یداده و مانع وقوعشان شد. هوش مصنوع صیتشخ
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زمان ممکن  نیکمتر یط یرا به راحت ماریدر جهت درمان ب اقدامات لازم زشککند تا پ شنهادیرا به پزشک پ یدیجد یدرمان

 . [  8  ]به انجام رساند

 

 یربرداریتصو یو دستگاه ها یپزشک زاتیکنندگان و سازندگان تجه دیکه تول کندیامکان را فراهم م نیا یمصنوع هوش

 ]دستگاه ها بهتر عمل کنند ییکارا شیو افزا یماریعامل ب عتریسر صیبه اهداف بلند مدت خود مانند تشخ دنیدر رس یپزشک

 1  ] . 

 

 

 جراح یها ربات

با حداقل تهاجم تا عمل قلب باز مورد استفاده  یدرمان یاز روش ها یمارستانیب یها نهیاز زم یاریربات ها در بس امروزه

تجربه،  شیمجهز شده اند باعث افزا یکیمکان یو بازوها یابزار جراح ن،یکه به انواع دورب یی. استفاده از ربات هارندیگ یقرار م

را با  یکیمکان یبازوها نیا توانندیشده است. جراحان م یاز جراح یدیانجام سبک جد یبرا یمهارت و دانش کادر پزشک

در بدن  یرا از محل جراح ییهمراه با بزرگنما یسه بعد یی. ربات جراح نمارندیتحت کنترل خود بگ وتریکامپ کیاستفاده از 

 شانینبوده و جراحان تنها بر قدرت چشم ها اردر گذشته برقر طیشرا نیا رایاست ز رینظیب یکه قدرت دهدیبه جراح م ماریب

 یبا استفاده از ربات ها یباشند. جراح یجراح میت یجراح و تمام اعضا تگریهدا توانندیربات ها م نیا جهیبودند. در نت یمتک

پس از  یترگردد و در زمان کوتاه  یمتحمل درد کمتر ماریب زین یو بعد از جراح را کمتر کند یجراح یجراح توانسته خطاها

 . [  9  ]ابدیبهبود  یجراح

 

 

 یكمک توانبخش یها ربات

تا  رندیگ یمورد استفاده قرار م یمتمرکز و مشخص یآموزش یها وهیبه جهت خودکار کردن ش یکمک توانبخش یها ربات

در  ماریب شرفتیلازم را با در نظر گرفتن سطح پ یها یزیو برنامه ر ماریسطوح مختلف مربوط به ب قیبه کمک آنها بتوان تطب

کاهش  ،یدرمان یها نهیکم کردن هز یبرا یکیربات یدستگاه ها نظور،م نیبه انجام رساند. به هم یطول مدت توانبخش

جهت است  نیمورد استفاده خواهند بود. به هم یبه انواع توانبخش یدسترس شیها و افزا ستیتراپ یجانفرسا یها تیمسئول

 یمنیبر کارها و مسائل ا ظارتآنها ن فهیوظ نیرا به انجام برسانند. اول یاصل فهیدو وظ دیبا یکیربات یتوانبخش یها ستمیکه س

 تیاصلاح فعال فهیوظ نی. دومکندیانجام موثر تر درمان اصلاح م یکار را برا یسنجد و محورها یرا م شرفتیپ زانیاست و م

 . [  9  ]است ماریبا در نظر گرفتن بازخورد ب یتوانبخش یدرمان یها

 

 

 یپزشک یها یدر عکسبردار یاز هوش مصنوع استفاده

 تیاز اهم لیدل نیها کاربرد دارد و به هم یماریاز ب یعیوس فیو درمان ط صیتشخ نهیدر زم یپزشک یها یبردار ریتصو

 یبرا یتواند آثار مخرب یروش ها م نیمتساعد شده در زمان استفاده از ا یبرخوردار است. ناگفته نماند که پرتوها ییبالا

در عصر حاضر از  ،یپزشک یریگ میبودن تصم دهیچیپ لیبر موارد مذکور، به دل علاوهاپراتور دستگاه داشته باشد. یو حت مارانیب

از  یکیکه  شودیکمک گرفته م یپزشک یصیتشخ یمضر و خطاها یپرتوها انباریکم کردن اثرات مخرب و ز یبرا ییها وهیش

است که  ینیهمانند ماش ادستگاه ه نیبه کار رفته در ا یاست. هوش مصنوع یهوش مصنوع یریآن ها بکارگ نیمهمتر

و با  یبه هوش انسان اما با دقت بالاتر، بدون خستگمشا ستم،یس نیا یاز سنسورها یافتیها و اطلاعات در یزیبراساس برنامه ر

 . [  8  ]کندیم تیکمتر فعال یخطا
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و  ماریب یساز برا ونیو  کسیا یاستفاده از اشعه ها لیبه دل یپزشک یها یربرداریو خطرات تصو وبیدر نظر گرفتن ع با

 . [  3  ]قرار گرفته است تیو فعال یمورد بررس اریبخش ها بس نیدر ا یبه استفاده از هوش مصنوع ازیاپراتور، امروزه ن

 

خواهد شد  ییو نجات جان اپراتورها یمنجر به حفظ سلامت جسم ن،یآن ها با ماش ینیگزیو جا یانسان یاپراتورها حذف

روش،  نیا یریبا بکارگ نی. علاوه بر امیهست رهیو غ دیمانند سرطان، آب مروار ییهایماریآن ها به ب یکه هرساله شاهد ابتلا

 یتیفیعکس با ک نکهیا یبرا یمیقد یها وهیدر ش رایاز اشعه قرار خواهند گرفت. ز یکمتر اریبس یدر معرض دوزها زین مارانیب

توانست دوز و شدت اشعه لازم  یبه راحت یاشعه استفاده شود. اما هوش مصنوع ادیز اریلازم بود از دوز و شدت بس دیبدست آ

و پردازش کنند.  افتیدر یشتریرا با سرعت ب ریتصاو توانندیها م ستیولوژیراد وهیش نیدهد. با ا را کاهش یربرداریتصو یبرا

هرچند کوچک از  ینکته ا چیه نیشوند بنابرا یکاملا برجسته م اتیجزئ یبه کمک هوش مصنوع یپزشک یربرداریدر تصو

 . [  10  ]دور نخواهد ماند ستیولوژیچشم پزشک و راد

 

مراجعه و  نیفرد در اول یماریب شودیباعث م یپزشک یها یربرداریدر تصو یبهره بردن از هوش مصنوع ن،یبرا علاوه

فرد را دارد  یماریتمام سوابق ب یو بررس لیتحل ییتوانا یداده شود. از آنجا که هوش مصنوع صیبه دقت تشخ یربرداریتصو

 سهیمقا یقبل یها یآگه شیبا پ ریروش تمام تصاو نیانتخاب کند. در ا ماریب یرا برا یجامع تر و بهتر یتواند برنامه درمان یم

کند. استفاده کردن از  تیهدا قیدرست و دق صیبه تشخ دنیرس یرا برا ستیولوژیتواند پزشک و راد یو به دقت م شودیم

قرار دهد. به طور  یتر حیصح ینیو بال یدرمان ریو پزشک را در مس ماریتواند ب یم یپزشک یربرداریدر تصو یهوش مصنوع

تر و درمان بهتر را داشته  قیدق صیتوانند انتظار تشخ یم مارانیاست که ب نیا ماریب یروش برا نیاستفاده از ا یکل، معن

 . [  11  ]باشند

 

تا بتواند  کندیو عکس را پردازش م کندیم افتیدر ریکه اطلاعات را از تصو کندیکار م نصورتیبه ا ریپردازش تصو علم

از آن ها پردازش  یکیکه  شودیاستفاده م یشماریب یها نهیدر زم ریبدست آورد. پردازش تصو ریاز تصو یشتریاطلاعات ب

 . [  3  ]است یپزشک ریتصاو

 

 

 یمغز مرگ

عرصه  نیمتخصصان ا نیو درب یدر عرصه پزشک ریاخ یچالش ها نیاز مهمتر یکیدرمان آن، به  وهیو ش یمرگ مغز بحث

مغز و قسمت ساقه مغز گفته  یها تیفعال یقابل بازگشت تمام ریرفتن غ نیبه از ب یمرگ مغز ،یشده است. از نظر علم پزشک

و  شودیبه بافت مغز متوقف م یبه کما رفته باشد؛ خونرسان یپزشک طلاحبه اص ایشده  یکه فرد دچار مرگ مغز ی. زمانشودیم

خود را از  ییقابل جبران شده و تمام کارا ریغ بیمغز دچار تخر نصورتی. در اشودیقل نمبافت منت نیبه ا ژنیاکس جهیدر نت

ه ها، کبد و روده هنوز یبدن از جمله قلب، کل یاتیح یاعضا گرید ی.هرچند بعد از دچار شدن به مرگ مغزدهدیدست م

 ماریاعضا هم از کار خواهند افتاد و ب نیپس از به کما رفتن، ا ندهیچند روز آ یاما در ط دهندیخود را انجام م یعیعملکرد طب

 . [  5  ]زنده نخواهد ماند یکمک تنفس شرفتهیپ یو دستگاه ها یمصنوع ژنیبدون اکس یمرگ مغز

 

مرگ  ماریبدن ب یمشابه با عملکرد مغز انسان دارد بر رو یو عملکرد یهوش مصنوع یبر القا هیکه تک ینصب دستگاه با

 تواندیدستگاه م نیانجام داد. ا ماریب تیبهبود وضع ایکادر درمان را در جهت درمان  نیتوان اعمال مدنظر متخصص یم ،یمغز

مربوطه، کمک  نیمناسب به متخصص یکند. و در آخر با ارائه اطلاعات و داده ها یریشگیو از وقوع آنها پ ییخطاها را شناسا

و  ردیبگ ادیرا دارد که  نیا ییدستگاه توانا نی. ادینما ماریبدن ب یاندام ها لیاز تحل یریو جلوگ ماریدرمان ب نهیدر زم یانیشا
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هر  تیفعال یرا درک کند و دستورات مناسب برا طلاعاتتمام ا تواند،یم ماریبدن ب یبعد از نصب رو نیکند. علاوه برا شرفتیپ

 . [  5  ]ند در سلامت کامل بماننداز اندام ها را بدهد تا در طول دوره درمان، تمام اعضا بتوان کی

 

و... را دارد که  یفرمان، استدلال منطق افتیحل مسئله، ارسال و در ،یریادگیمانند  یا ژهیو یها تمیالگور یمصنوع هوش

و در  کندیم میسالم تنظ یموجود، رفتار خود را مانند انسان یمشاهده ها و داده ها هیها و بر پا تمیالگور نیبا استفاده کردن از ا

 . [  5  ]دینمایاعمال م یمشکل چگونهیاندام ها، به دقت و بدون ه یعیطب تیعالف یدستور لازم را برا جهینت

 

 

 گیرینتیجه  .5

توان شاهد رشد روزافزون  یعلم، م نیا یریبکارگ یبرا یتازه ا یها نهیو کشف زم یهوش مصنوع یتکنولوژ شرفتیامروزه با پ

مستقل هوش  تی. با توجه به سطح فعالکندیبروز م یانسان یها تیفعال نهیبود که در زم یبشر در مقابله با مشکلات ناخواسته ا

اطلاعات بروز توسط  یبررس ای یریادگی یبرا یمسلط به هوش مصنوع یوترهایکامپ یدائم تیریبه مد ازیو عدم ن یمصنوع

داشت. با توجه به موارد  یبشر امروز یاز دغدغه ها یحل جزئ یبرا یتکنولوژ نیاز ا یشتریانتظارات ب توانیم ،یمنبع انسان

 یو نگهدار ونیبراسیکال یبرا یجانب یها نهیگزاف و هز یراه انداز نهیهز رقمیعلم عل نیگرفت که ا جهینت توانیگفته شده م

مانند از دست دادن  یقابل جبران ریغ یها انیز یبرا یانتخاب خوب تواندیم ،یمجهز به هوش مصنوع یو دستگاه ها وترهایکامپ

 و جان انسان ها باشد. یزمان، سلامت
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